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 άρα ισχύει η ιδιότητα της ομογένειας.
Άρα το σύστημα είναι γραμμικό
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Άρα το σύστημα είναι χρονικά αμετάβλητο

Το σύστημα δεν είναι αιτιατό λόγω του όρου 
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Το σύστημα είναι  LSI  άρα   
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Α) Τρόπος
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B) Τρόπος
    Με μονόπλευρο μετασχηματισμό Ζ
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Γ) Τρόπος
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Β τρόπος 

Με μονόπλευρο μετασχηματισμό Ζ 
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ΛΥΣΗ 4


Β τρόπος Με μονόπλευρο μετασχηματισμό Ζ 
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Επειδή το σύστημα είναι LSI η συνάρτηση μεταφοράς :
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Το σύστημα είναι ένα υψιπερατό φίλτρο. 
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Α) Τρόπος
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B) Τρόπος
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Γ) Τρόπος
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